Riadiaca jednotka motora MAE pre DC-pohony, pre upeviienie na DIN listu EN 50022

+ Pre kontrolu kartdovych DC motorov.

+ Privod napétia: 18 - 30 V DC.

+ Prdd motora: 5 A trvalé zatazenie (15 A max.prud)
« Kontrola rychlosti (external).

» Reverzicia smeru rotacie.

+ Nastavitelnd Startovacia rampa (external).

« Vypnutie pri pretaZeni

+ Zistovanie skratu.

« Dynamicka brzda.

Dodatocne, iba pre produkt 430 460 42:

Nastavitelné pradové oneskorenie.
IxR kompenzacia

Informacie potrebné na objednanie: Produkt ¢. 430 460 41, Riadiaca jednotka MAE
Produkt ¢. 430 460 41

Nadprudové obmedzenie (extern) / nadpridové vypnutie.

Prepinanie rychlosti z nastavenej rychlosti na 100% rychlost.

Produkt ¢. 430 460 41

Produkt ¢. 430 460 42

Produkt €. 430 460 42
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Produkt ¢. 430 460 41

Modul MAE-MR-5-30 je dvojkvadrantové riadenie motora s ria-
denim otacok otvorenej slucky pre jednosmerné DC motory, pre
priemyselné pouZitie. To garantuje zapnutie a vypnutie a riade-
nie chodu motora. PouZitim 2 analog. vstupov je mozné nastavit
Startovaciu rampu a rychlost rotacie. Motor moze byt zastaveny s
alebo bez dynamic. bfzd.

Rozmery 17.5 x 70.4 x 85.0 mm. Hmotnost 72 g.

Vseobecné udaje

Nominal. prad 24 V DC. Kontrol. vstupy 24 V DC.
Teplota prostredia -20° to 50° C.

Teplota skladovania -30° to +85°C.

Montazna pozicia: v kazdom smere.

Montdz: nacvaknutie na DIN listu EN 50022.

Produkt ¢. 430 460 42

Modul MAE-4Q-5-30 je multi-funkcné riadenie motora pre prie-
myselné pouzitie. Zabezpecuje zapnutie a vypnutie, ako aj iadenie
chodu motora. Smer rotacie motora moéze byt nastaveny cez digital-
ny vstup. Na nastavenie maximalnej rychlosti mdZzete pouzit interny
trimmer. Pomocou analégového vstupu je mozné nastavit rychlost
medzi 0 a maximalnou rychlostou. Dynamické brzda méze byt de-
aktivovana cez digitalny vstup. Modul mé nastavitelnt Startovaciu
rampu a pridové oneskorenie. IxR kompenzéacia moze byt pouzitd
na minimalizaciu zmien rychlosti zavislej od zdtaze. Maximalny
prud motora sa da nastavit prepina¢mi DIP. Okrem toho mdZe byt
pocas prevadzky znizeny prid motora cez analégovy vstup. Digital-
ny vstup umoziuje prepinanie medzi funkciou nadpridového vyp-
nutia a obmedzenim pridu. Pomocou dalsieho digitalneho vstupu
moze byt modul prepnuty z nastavenej rychlosti na 100% rychlost.
Rozmery 22.5 x 70.4 x 85.0 mm. Hmotnost 74 g.

Norma nebezpecnych latok: RoHS2.

EMC odolnost vo¢i ruseniu: EN 61326-1:2013-01;

EN 61000-6-2:2005-08

EMC vysielanie rusenia: prevadzka s napajanim: triada B;
Prevadzka v priemyselnej DC sieti: triedaA.
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